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1 РАССМАТРИВАЕМЫЕ ТЕМЫ

1.1 Темы

Темы, которые рассматриваются по данному курсу:

1. Основные законы движения физического тела:

См [1] главы 1 и 2

2. Модели линейных объектов:

См [1] главы 3

3. Типовые динамические звенья и структурные схемы:

См [1] главы 4

4. Анализ систем управления:

См [1] главы 5 и 6

5. Синтез регуляторов:

См [1] главы 7

6. Оценка и моделирование случайных процессов:

См [2] главы 3

7. Оптимальные следящие системы:

См [2] главы 6
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